NERIZENA KLASIFIKACE V PROSTREDI ARCGIS PRO

1. Zkontrolujte zda v ArcGIS Pro mate aktivovanou extenzi Image Analyst.
2. V ArcGIS Pro Catalog si pfimapujte adresar s druzicovym snimkem a ptidejte si XML soubor,
ktery obsahuje informace o vSech pasmech.
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3. V. menulmagery je k dispozici priivodce klasifikaci Classification Wizard. Zde si zvolime
nefizenou klasifikaci (unsupervised classification) a jako klasifikacni typ pak klasifikaci
zalozenou na pixelech. Jelikoz nemame pripravené zadné klasifikacni schéma, pouzijeme
predpfipravené schéma defaultni.
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4. Kdispozici je klasifikace ISO Cluster. Je nutné definovat pocet tfid, pocet iteraci ¢i minimalni
pocet vzorkl v rdmci jednoho shluku. Otestujte rizna nastaveni, zejména v poctu trid.

Image Classification Wizard oot
O ® 0 . OO e O
Train
Classifier
1SO Cluster -

Maximum Number of Classes
7

Maximum Number of lterations
20

Maximum Mumber of Cluster Merges per lteration
5

Maximum Merge Distance

0.5

Minimum Samples Per Cluster
20

Skip Factor
10

5. Vysledkem nefizené klasifikace budou spektralni tfidy, kterym jako uZivatelé pfifadte
informacni charakter. Vzdy je nutné z klasifika¢niho schématu vybrat informacni tfidu a tu
pak oznadit v obraze, tfida se tak automaticky pfiradi k dané klasifikované skupiné. Data z
mise Sentinel 2 obsahuji i masku oblac¢nosti, tuto masku lze pouzit a vyselektovat z
obrazového zaznamu oblac¢nost.
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6. Dalsim krokem je kontrola presnosti klasifikace. Nejdfive si nechdme vygenerovat ndhodné
body, u kterych ndsledné budeme provadét porovnani mezi vysledkem klasifikace a vlastni

interpretaci tfidy.
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7. Pred vlastnim pfifazovanim tfid je nutné si zjistit hodnoty trid klasifikovaného snimku, tuto
informaci zjistite v atributové tabulce klasifikované vrstvy.
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8. Pakjiz staci do bodové vrstvy pro jednotlivé body doplriovat hodnoty povrchu dle vlastniho

uvazeni.



body2 X

Field: @ Calculate = Selection: 6—? Zoom To ?é’ Switch = Clear E Delete gzj Copy
4 FID  Shape Classified GrndTruth
0 Point 40 40
1 Point 80 40
2 Point 1 30
|3 ot 30 -1
4 Point 1 -1
5 Point 30 -1
6 Point 1 -1
7 Point 80 -1
a Neint a0 1

9. Po doplnénivsech hodnot je mozné spustit nastroj pro vypocet konfuzni matice neboli
matice chyb, kde je vypocitana uZivatelska a zpracovatelské presnost klasifikace (Compute
Confusion Matrix).



